RI360P0-QR24M0-HESG25X3-H1181
Enkoder bezkontaktowy — SSI
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Dane techniczne

Typ RI360P0-QR24M0-HESG25X3-H1181
Nr kat. 1590905

Measuring principle Indukcyjnosé

Dane ogodlne

Maks. predko$¢ obrotowa 6000 obr./min

Standaryzowana konstrukcja, ze stalo-
wym watkiem @ 20 mm, L = 50 mm i re-
duktorem @ 20 mm

Poczatkowy moment obrotowy obcigze-
nia watka (promieniowy/osiowy)

nie dotyczy, z powodu bezkontaktowej
zasady pomiaru

Zakres pomiarowy

0...360 °

Odlegtos¢ nominalna

Dokfadno$¢ powtarzalnosci

1.5 mm

< 0.01 % petnej skali

Btad liniowosci

<0.05 % p.s.

Dryft temperaturowy

<+0.003 %/K

Typ wyjscia

Rozdzielczos¢ jednoobrotowa

Absolutny wieloobrotowy

16 bitdw/65 536 jedn. na obrét

Rozdzielczo$é wieloobrotowa

6 bitow/64 obr.

Cechy charakterystyczne

M Wytrzymata, zwarta obudowa
B Rézne mozliwosci montazu
M Wskazanie stanu za pomoca diody LED

W zestawie brak elementu pozycjonujacego

i pierscienia aluminiowego

M wyjscie SSI

M 25 bitow, kodowanie Gray'a

M Czestotliwos¢ cyklu zegara SSI: 62,5 KHz
... 1 MHz

M Parametryzacja trybu jedno- lub wieloobro-
towego, dlugosci ramki danych i nastawy
kodowania bitowego wykonuje sie za po-
moca oprogramowania PACTware z pro-
gramatorem USB-2-I0L-0002 i adapterem
RKC8.302T-1,5-RSC4T/TX320

M Ustawienia fabryczne: Tryb jednoobrotowy
Bit O ... Bit 15, tryb wieloobrotowy Bit 16 ...
Bit 21, status Bit 22 ... Bit 24

M Punkt zerowy, tryb pracy synch./asynch.
ustawiane za pomocg funkcji Easy Teach

M Kompatybilne z wszystkimi standardowymi
masterami SSI

BW trybie synchronicznym, fluktuacja < 5 ps
wymagana po stronie nadrzednej

M Odpornos¢ na zaktdcenia elektromagne-
tyczne

M15...30 VDC

M 8-pinowe zlgcze meskie M12 x 1

Liczba bitow diagnostycznych 3 Bit

Dane elektryczne

Napiecie robocze U, 15...30 VDC
Tetnienie U, <10 % Ugpa
Napiecie testowe izolac;ji 0.5kV

Zabezpieczenie przed przerwaniem prze-

wodu / odwrotng polaryzacjg

tak (napiecie zasilania)

Protokoét komunikacyjny

SSi

Funkcja wyjscia

8-stykowe, 25 Bit, Gray coded

Schemat podtgczenia

1 GND
<H>SSI 2 24VDC
3 CLK+
4 CLK-
5 Data+
6 Data-
7 n.c
8 Teach /Progr.

i

!

|
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Dane techniczne

Zakres danych procesowych

konfigurowalne

Bity diagnostyczne

Bit 22: Zmiana pozycji podczas przerwy
w zasilaniu

Bit 23: Element pozycjonujgcy osiagnat
koniec zakresu pomiarowego. Jest to sy-
gnalizowane przez nizsza jako$¢ sygnatu.
Bit 24: Element pozycjonujacy poza za-
kresem pomiarowym.

Dane wejsciowe DeviceNet

Wiadomosci danych parametryzowane
jako pojedyncze i wielokrotne dane pro-
cesowe lub bity btedu

Predkos¢ prébkowania

5000 Hz

Czestotliwos¢ prébkowania czujnika za-
lezy od nadrzednego czasu cyklu SSI.
Czestotliwosc¢ prébkowania 1...5 KHz w
synchronicznym trybie pracy (opdznienie
propagacji sygnatu 200 ps)

Pobor pradu <100 mA
Dane mechaniczne
Wykonanie QR24
Wymiary 81x78 x24 mm
Flange type Flange without mounting element
Shaft Type Hollow shaft
Srednica o$ki D (mm) 6

6.35

9.525

10

12

12.7

14

15.875

19.05

20

Materiat obudowy

Metal / tworzywo sztuczne, ZnAl-
Cu1/PBT-GF30-V0

Potaczenie elektryczne

Zigcze, M12 x 1

Warunki sSrodowiskowe

Temperatura pracy -25...485 °C
Zgodnie z aprobatg UL do +70°C
Odpornos¢ na wibracje 55 Hz (1 mm)

Odpornosé na wibracje (EN 60068-2-6)

Odpornosc¢ na uderzenia (EN
60068-2-27)

20 g; 10...3000 Hz; 50 cykli; 3 osie

100 g; 11 ms 2 sinusoidy; 3 x kazdy; 3
osie

Odpornos¢ na ciggte uderzenia (EN
60068-2-29)

40 g; 6 ms, % sinusoidy; 4000 x kazdy; 3
osie

Stopien ochrony

IP68
IP69K

MTTF

138 rok/lata zgodnie z SN 29500 (Ed.
99) 40 °C

Wskaznik napiecia zasilania

LED, zielony

Wskaznik zakresu pomiarowego

LED, zétta, z6ita migajaca

7 5
190K
g

5 3

Zasada dziatania

Indukcyjne czujniki kata funkcjonujg

na zasadzie obwodu rezonansowego
sktadajgcego sie z elementu pozycjonujgcego
i czujnika. Sygnat wyjsciowy jest
proporcjonalny do odchylenia katowego
elementu pozycjonujgcego. Turck méwi

o typie prawie wielobrotowym (semi-
multiturn), poniewaz dane dotyczace wielu
obrotéw sg zliczane wewnetrznie przy
przejsciu pojedynczego obrotu przez zero.
Poniewaz czujnik nie wykrywa zadnych
obrotéw bez zasilania, wiarygodno$¢ danych
wieloobrotowych jest wskazywana przez

bit diagnostyczny. Wytrzymate czujniki
dziatajg bezkontaktowo, dzieki czemu sg
bezobstugowe i nie zuzywaja sie. Ponadto
charakteryzuja sie doskonatg powtarzalnoscia,
rozdzielczoscig i liniowo$cig w szerokim
zakresie temperatury. Innowacyjna
technologia zapewnia wysokg odpornos¢ na
pola elektromagnetyczne DC i AC.
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Dane techniczne

Wskazanie btedu LED, czerwony

W zestawie Akcesoria montazowe MT-QR24, RAO-
QR24 (alternatywa dla tuleji redukujacej)

Certyfikat UL E210608

Instrukcja montazu

Instrukcja montazu / Opis

A B Szeroki zakres akcesoriéw montazowych
ufatwiajgcych dostosowanie do

réznych $rednic watka. W oparciu o

zasade oddziatywania obwodéw RLC,
enkoder odporny jest na oddziatywanie
namagnesowanych opitkdw metali czy inne
zaktocenia.

Na sgsiednim rysunku znajdujg sie dwa
komponenty, czujnik i element pozycyjny.
Opcja montazowa A:

Na poczatku nalezy potaczy¢ element
pozycjonujgcy z obracajgcym sie watkiem

za pomocg uchwytu. Kolejnym krokiem jest
umieszczenie enkodera nad obracajgcym sie
elementem. Uzyskuje sie w ten sposéb zwarte
i bezpieczne rozwigzanie.

Opcja montazowa B:

Umiesci¢ enkoder na tylnej czesci watka i
przymocowac go do maszyny. Nastepnie
element pozycjonujgcy za pomocg uchwytu
zamontowac¢ na watku.

Opcja montazowa C:

Jezeli element pozycjonujgcy jest przykrecony
do maszyny obrotowej a nie na watku, nalezy
pierw zainstalowac¢ zaslepke RA8-QR24.
Nalezy zainstalowa¢ uchwyt. Nastepnie
zamontowaé enkoder przy pomocy trzech
otworéw montazowych.

M4 x05x%x7.5

Po instalacji upewnic sie, ze element
pozycjonujacy jest odpowiednio wyréwnany
wzgledem powierzchni aktywnej czujnika.
Aby uzyskac¢ prawidtowe potozenie, nalezy
zwroci¢ uwage na strzatke znajdujacy sie na
krawedzi elementu pozycjonujacego (strzatka
musi wskazywac czujnik).

Ze wzgledu na oddzielng instalacje elementu
pozycjonujgcego i czujnika eliminowane

sg przypadki pojawiania sie pradu lub sit
mechanicznych przekazywanych przez
watek do czujnika. Enkoder charakteryzuje
sie wysokim stopniem ochrony i trwatym
uszczelnieniem.

Akcesoria znajdujace sie w zestawie utatwiajg
montaz enkodera i elementu pozycjonujgce
w optymalnej odlegtosci od siebie nawzajem.
Diody LED wskazujg stan przetgczania.
Opcjonalnie mozna wykorzystac ekrany,
ktore sg dotaczone do akcesoriow, w celu
zwigkszenia odlegtosci miedzy elementem
pozycjonujgcym a czujnikiem.

Wskazanie stanu za pomocg diody LED
zielony

Czujnik jest odpowiednio podtgczony do
zasilania, tryb asynchroniczny

zielony migajacy

Czujnik jest prawidtowo podtaczony do
zasilania, tryb synchroniczny

zielony migajacy szybko
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Czujnik jest prawidtowo podtaczony do
zasilania, ale nie odbiera impulséw CLK z
modutu nadrzednego SSI

z6Mty

Element pozycjonujacy jest w zakresie
pomiarowym, sygnat staby (np. za duza
odlegtos¢), patrz bit stanu 23

z6ity migajacy

Element pozycjonujgcy poza zakresem, patrz

bit stanu 24
wyt.

Element pozycjonujacy jest w zakresie

pomiarowym

Btad wielu obrotow
czerwona:

Pozycja zmieniona podczas spadku napiecia,

patrz bit stanu 22.

Parametry

Wejscie Easy-Teach

Wskaznik LED

Opis

Punkt zero

Mostek przez 2 sek.
miedzy stykiem 1
(masa) i stykiem 8

Dioda LED stanu miga, po
2 sek. Swieci stale

Ustawiony punkt zero
pozycji enkodera.
Wskaznik wielu obrotow
i czerwona dioda LED sg
zerowane

Przetaczanie
migdzy trybem

synchronicznym/
asynchronicznym

Zmostkowac styk 2
(Us) i zmostkowac styk
8przez2s

Dioda LED stanu miga, po
2 sek. Swieci stale

Dioda LED zasilania $wieci
stale na zielono: tryb
asynchr.,

Dioda LED zasilania miga
na zielono: tryb synchr.,

Enkoder jest domysinie
ustawiany w trybie
asynchronicznym.
Przetaczenie enkodera

miedzy trybem

synchronicznym a
asynchronicznym
odbywa sie przez

podanie impulsu
uczacego

wieloobrotowego

miedzy stykiem 1
(masa) i stykiem 8

Tryb pracy Zmostkowac styk 2 Po 10 sek. dioda LED stanu | Wtasciwy kierunek
(Ug) i zmostkowac styk  miga przez 2 sek. enkodera CW
8 przez10s (ustawienie fabryczne)
Wartosci wieloobrotowe
sg zerowane
Mostek przez 10 sek.  Po 10 sek. dioda LED stanu | Wtasciwy kierunek
miedzy stykiem 1 miga przez 2 sek. enkodera CCW
(masa) i stykiem 8
Warto$ci wieloobrotowe
sg zerowane
Flaga btedu Mostek przez 15 sek.  Po 15 sek. diody LED Btad wieloobrotowy i

zasilania i stanu migajg na
zmiane

liczniki wieloobrotowe sg
zerowane

Przetgczanie migdzy
trybem pojedynczym/
wieloobrotowym

Zmostkowac styk 2
(Us) i zmostkowac styk
8 przez20 s

Po 20 s czerwona dioda
LED miga

Waznosé¢ zalezy stanu
wersji

Reset Easy-Teach

Zmostkowac styk 2
(Ug) i zmostkowac styk
8 przez15 s

Po 15 s diody LED

stanu i zasilania migaja
naprzemiennie. Gdy wigczy
sie czerwona dioda LED,

nalezy ponowie wyzwoli¢
reset Easy-Teach.

Przywracane sg
nastepujace fabryczne
wartosci domysine:
Wiasciwy kierunek
(CW), punkt zerowy,
btad wieloobrotowy

(usuniecie), licznik
wieloobrotowy (zero)

Aby unikn## przypadkowego uczenia, zachowa# styk 8 w stanie bezpotencjat#owym.
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RA2-QR24

Element pozycjonujacy, dla watkow &
1/4*

1593013

Element pozycjonujacy do instalacji
watkow & 5/8*

1590916

Element pozycjonujacy, dla watkow &
12 mm

1590937

Element pozycjonujacy bez tulei
redukujacej

1590929

Pierécien adaptera, dla watkow & 14
mm

M1-QR24

RA3-QR24

Akcesoria
P1-RI-QR24 1590921 P2-RI-QR24 1590922
Element pozycjonujacy, dla watkow & Element pozycjonujacy, dla watkéw &
F ~ 20 mm 14 mm
1590923 1590924
Element pozycjonujacy, dla watkow & Element pozycjonujacy, dla watkéw &
o 12 mm 10 mm
F
1590925 P6-RI-QR24 1590926
Element pozycjonujacy, dla watkow & Element pozycjonujacy, dla watkéw &
5 - 6 mm in‘® i/'_ 3/8"
:
o y o
g, N : e
1590927 1593012

Element pozycjonujacy do instalacji
watkéw @ 1/2¢

1593014

Element pozycjonujacy do instalacji
watkow & 3/4“

1590920
Aluminiowy pierscien
zabezpieczajacy do enkoderow
indukcyjnych RI-QR24

1590928

Pierscien adaptera, dla watkow @& 20
mm

1590930

Pierécien adaptera, dla watkow @ 12
mm

RA4-QR24 1590931 RA5-QR24 1590932
Pierscien adaptera, dla watkow @ 10 Pierscien adaptera, dla watkow @ 6
LN )i i mm N mm
AR i >
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RA6-QR24 1590933 RA7-QR24 1590934
Tuleja redukujaca, dla watkéw & 3/8" . Tuleja redukujaca, dla watkow @ 1/4*

\\\\\\

Q

RA9-QR24 1590960 RA10-QR24 1590961
Tuleja adaptera, do watéw o srednicy Tuleja adaptera, do watéw o Srednicy
@ 1/2" &N 2 o H | 5/8"
RA11-QR24 1590962 RA8-QR24 1590959
Tuleja adaptera, do watéw o $rednicy Wtyczka do montazu opcji C

3/4"

|

1590938
Ekran @ 74 mm, aluminium

1590939

Ptyta ostonowa @ 74 mm, aluminium,
z otworem do przepustu watu

1590958
Ekran @ 52 mm, aluminium

1590935

Komponent wspomagajacy
optymalne wyréwnanie elementu
pozycjonujacego

Akcesoria

Rysunek wymiarowy Typ Nr kat.
RKC8T-2/TXL 6625142 Kabel potaczeniowy, ztacze zenskie
M12, proste, 8-styk., dtugos¢ kabla:
2 m, materiat powtoki: PUR, czarny;

Mi2x1 015 2514

(i aprobata cULus
= ==
n SL J
RKC8.302T-1.5-RSC4T/TXL320 6625003 Kabel adaptera do podtgczenia czujnika

s
do modutu programowania USB-2-

) o5 IOL-0002; ztgcze zenskie M12, proste,
el ol il 8-styk. — ztacze meskie M12, proste,
3-styk.; dlugos$¢ kabla: 1,5 m; materiat

(BRE— —uiAn
TSL nu:‘ powioki: PUR, czarny; aprobata cULus;

zgodnos¢ z RoHS; stopien ochrony
P67

E-RKC 8T-264-2 U-04781 Przewdd podtaczeniowy, ztacze zenskie
M12, proste, 8-pinowe (skretka),
ekranowanie, dlugos¢: 2 m; materiat
Mzt o1 otuliny: PVC, czarny; certyfikat cULus;

L
{* —é dostepne réwniez inne dtugosci kabli i
F J L aﬁ].» typy otuliny, patrz www.turck.com
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Akcesoria

Rysunek wymiarowy Typ Nr kat.

TX2-Q20L60 6967117 Adapter uczacy dla enkoderéw
indukcyjnych z 8-pinowym meskim
ztaczem M12 x 1, do nauki zdalnej

USB-2-10L-0002 6825482 Master 10-Link ze zintegrowanym
portem USB

LED: USB-Mini

CH1(C/Q) LED: PWR
CH2 (DI/DO)

Error

‘IJN—DC
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