RU...U-M... - High-End

m Kurzbetriebsanleitung

Ultraschallsensoren — Baureihe High End

Weitere Unterlagen
Erganzend zu diesem Dokument finden Sie im Internet unter
www.turck.com folgende Unterlagen:

Datenblatt

Betriebsanleitung

Systemstarthandbuch [O-Link

10-Link-Parameter

EU-Konformitatserklarung (aktuelle Version)

Zu lhrer Sicherheit

BestimmungsgemafBe Verwendung

Die Ultraschallsensoren erfassen beriihrungslos die An-
wesenheit von festen oder flissigen Objekten sowie den
Abstand zu den Objekten. Die Gerate dirfen nur wie in die-
ser Anleitung beschrieben verwendet werden. Jede andere
Verwendung gilt als nicht bestimmungsgemag. Fiir daraus
resultierende Schaden Gbernimmt Turck keine Haftung.

Naheliegende Fehlanwendung
Die Gerate sind keine Sicherheitsbauteile und diirfen nicht
zum Personen- oder Sachschutz eingesetzt werden.

Allgemeine Sicherheitshinweise
Nur fachlich geschultes Personal darf das Gerat montie-
ren, installieren, betreiben, parametrieren und instand
halten.
Nicht alle Objekte werden vom Sensor gleich gut erkannt.
Die Erkennung des Objekts vor dem reguldren Betrieb
prifen.

Produktbeschreibung
Geratelibersicht
Siehe Abb. 1.

Funktionen und Betriebsarten

Die Ultraschallsensoren verfligen tiber zwei Ausgange,

die unabhdngig voneinander eingestellt werden kdnnen.
Ausgang 1 ist als Schaltausgang nutzbar, Ausgang 2 ist wahl-
weise als Schaltausgang, Stromausgang oder Spannungs-
ausgang verwendbar.

Die Sensoren kénnen im Normalbetrieb als Taster oder
Reflexionsschranke betrieben werden. Der Anwender kann
einen Einzelschaltpunkt sowie eine Fenster- oder Hyste-
resefunktion einstellen. Weitere Betriebsarten (Einweg-,
Multiplex- oder Synchron- oder Freigabebetrieb) sind tiber
10-Link parametrierbar.

Montieren

Die Sensoren diirfen in beliebiger Ausrichtung montiert

werden. Das maximale Anziehdrehmoment bei der Befesti-

gung des Sensors betragt 20 Nm.

» Montageflache und ihre Umgebung reinigen.

» BeiVerwendung einer Montagehilfe: Sensor in der Monta-
gehilfe befestigen.

» Sensor oder Montagehilfe am vorgesehenen Einsatzort
montieren.

» Sicherstellen, dass der riickwartige Stecker erreichbar
bleibt.

> Sensor so montieren, dass keine relevanten Objekte inner-
halb der Blindzone liegen. Blindzone und Erfassungsbe-
reich entnehmen Sie Abb. 2. Die Werte fiir Blindzone und
Erfassungsbereich beziehen sich auf Normtargets.

> BeiVerwendung von mehr als einem Ultraschallsensor in
einer Applikation: Uberschneidung der Schallkeulen ver-
meiden. Eine Uberschneidung kann auftreten, wenn zwei
Sensoren naher als 200 mm (RU40...), 450 mm (RU130...),
1000 mm (RU300...) bzw. 2000 mm (RU600...) zueinander
montiert sind. Wird dieser Abstand unterschritten, Senso-
ren Uber |O-Link synchronisieren. Lesen Sie dazu mehr in
der Betriebsanleitung und den IO-Link-Parametern.

Anschlieen

> Kupplung der Anschlussleitung an den Stecker des Sen-
sors anschlieen.

» Offenes Ende der Anschlussleitung an die Stromquelle
und/oder Auswertegerate anschliefen.

In Betrieb nehmen
Nach Anschluss der Leitungen und Aufschalten der Versor-
gungsspannung geht das Gerat automatisch in Betrieb.

Betreiben

[1] ACHTUNG

Falscher Einsatz des Sensors

Maogliche Sachschaden durch Fehlfunktion

> Materialablagerungen auf der Oberflache des Schall-
wandlers vermeiden.

> Blindzone des Sensors freihalten. Die Blindzone S
entnehmen Sie den technischen Daten.

min

[i] HINWEIS
Die Status-LEDs stellen im Normalbetrieb nur das Ver-
halten von Ausgang 1 dar.

Betrieb als Taster - LED-Funktionen

LED Bedeutung

gelb SchlieBer: Objekt im Teach-Bereich,
Schaltausgang 1 ein
Offner: kein Objekt im Teach-Bereich,
Schaltausgang 1 ein

grin SchlieBer: Objekt im Erfassungsbereich,
aber nicht im Teach-Bereich,
Schaltausgang 1 aus

Offner: Objekt im Teach-Bereich,

Schaltausgang 1 aus

aus (nur
SchlieBer)

kein Objekt im Erfassungsbereich,
Schaltausgang 1 aus

Betrieb als Reflexionsschranke — LED-Funktionen

LED Bedeutung
gelb Reflektor vorhanden, Schaltausgang 1 ein

grin Target zwischen Sensor und Reflektor,
Schaltausgang 1 aus

aus kein Objekt im Erfassungsbereich,
Schaltausgang 1 aus

Schaltausgang 2 verhdlt sich invertiert zu Schaltausgang 1.

Betrieb im 10-Link-Modus - LED-Funktionen

LED Bedeutung
griin mit kurzen |0-Link-Modus gestartet
Unterbrechungen

Einstellen und Parametrieren
Den Parametriervorgang entnehmen Sie der beiliegenden
Parametrieranleitung.

Reparieren

Das Gerat ist nicht zur Reparatur durch den Benutzer vor-
gesehen. Sollte das Gerat defekt sein, nehmen Sie es auBer
Betrieb. Bei Riicksendung an Turck beachten Sie bitte unsere
Riicknahmebedingungen.

Entsorgen
Die Gerate missen fachgerecht entsorgt werden und
=2 gehoren nicht in den normalen Hausmdill.

m Quick Start Guide
Ultrasonic Sensors — High-End Series

Other documents
Besides this document, the following material can be found
on the Internet at www.turck.com:

Data sheet

Instructions for use

IO-Link startup guide

|O-Link parameters

EU declaration of conformity (current version)

For your safety

Intended use

The ultrasonic sensors detect the presence of solid or liquid
objects and the distance to those objects without making
physical contact. The devices must only be used as described
in these instructions. Any other use is not in accordance with
the intended use. Turck accepts no liability for any resulting
damage.

Obvious misuse
The devices are not safety components and must not be
used for personal or property protection.

General safety notes
The device must only be mounted, installed, operated,
parameterized and maintained by trained and qualified
personnel.
The sensor is not able to detect all objects equally well.
Check whether the desired object is recognized before
regular operation.

Product description
Device overview
See fig. 1.

Functions and operating modes

The ultrasonic sensors have two outputs that can be adjust-
ed independently of one another. Output 1 can be used as a
switching output, while output 2 can be used as a switching
output, current output or voltage output.

The sensors can be operated as diffuse mode or retroflec-
tive sensors during normal operation. Users can set a single
switching point or a window or hysteresis function. Addition-
al operating modes (throughbeam, multiplex, synchronous
or release mode) can be parameterized via 10-Link.

Installing

The sensors may be mounted in any position. The maximum

tightening torque when mounting the sensor is 20 Nm.

» Clean the assembly area and the surroundings.

» If using an assembly aid: Secure the sensor in the assem-
bly aid.

» Mount the sensor or assembly aid at the intended location
for use.

> Ensure that the rear connector can still be reached.

> Mount the sensor such that no relevant objects are locat-
ed within the blind zone. For the blind zone and detection
range, see fig. 2. The values for blind zone and detection
range refer to standard targets.

> If using more than one ultrasonic sensor in an applica-
tion: Avoid overlapping of sonic cones. Overlapping can
occur when two sensors are mounted closer than 200 mm
(RU40...), 450 mm (RU130...), 1000 mm (RU300...) or
2000 mm (RU600...) to each another. If this distance is un-
dershot, synchronize the sensors using |0-Link. Read more
on this in the instructions for use and IO-Link parameters.

Connection

» Connect the connection cable coupling to the sensor
connector.

» Connect the open end of the connection cable to the
power source and/or evaluation device.

Commissioning
The device is operational automatically once the cables are
connected and the power supply is switched on.

Operation

[1] CAUTION

Incorrect use of the sensor

Material damage may be caused by malfunction

> Avoid material deposits on the surface of the sonic
transducer.

> Keep the sensor blind zone clear. For the sensor blind
zone S refer to the technical data.

min./

[i] NOTE

During normal operation, the status LEDs only repre-
sent the behavior of output 1.

Operation as a diffuse mode sensor — LED functions
LED Meaning

Yellow NO contact: Object in teach range,
switching output 1 on
NC contact: No object in teach range,
switching output 1 on

Green NO contact: Object in detection range, but not
in teach range, switching output 1 off
NC contact: Object in teach range,
switching output 1 off

Off (NO No object in detection range,

contact switching output 1 off

only)

Operation as a retroflective sensor — LED functions

LED Meaning
Yellow Reflector present, switching output 1 on

Green Target between sensor and reflector,
switching output 1 off

Off No object in detection range,
switching output 1 off

Switching output 2 behaves inverted to switching output 1.

Operation in 10-Link mode — LED functions
LED Meaning

Green with short 10-Link mode started
interruptions

Setting and parameterizing
For the parameterization process, refer to the attached
parameterizing instructions.

Repair

The device is not intended for repair by the user. The device
must be decommissioned if it is faulty. Observe our return
acceptance conditions when returning the device to Turck.

Disposal
The devices must be disposed of correctly and must not
=9 beincluded in general household garbage.
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m Parametrieranleitung

Einstellen und Parametrieren
Die Gerate lassen sich wie folgt teachen:

gegen GND gegen Ug teachen
teachen
Teach-Adapter  Taster gegen Taster gegen Ug
GND driicken driicken
manuelles Pin 3 (BU) mit Pin 1 (BN) mit
Briicken Pin 5 (GY) Pin 5 (GY)

(kurzschlieBen) kurzschlieBen kurzschlieBen

Taster am Gerat Taster 1 driicken Taster 2 driicken

Teach-Vorgang abbrechen: mindestens 2 s gegen Ug
teachen.

Nach erfolgreichem Teach-Vorgang wechseln die Gerdte
automatisch in den Normalbetrieb. Der Teach-Adapter TX1-
Q20L60 gehort nicht zum Lieferumfang. Zum Teachen wird
der Adapter zwischen Sensor und Anschlusskabel ange-
schlossen.

Der Teach-Vorgang sowie die einstellbaren Parameter und
die LED-Funktionen sind in den Ablaufdiagrammen (,Flow
Charts — Setting”) dargestellt.

Ausgang auswahlen

[i] HINWEIS
Fir das Einstellen von Ausgang 2 als Strom-, Span-
nungs- oder Schaltausgang muss der Ausgang nicht
ausgewadhlt werden.

> Schaltausgang 1: 2...7 s gegen GND teachen.
> Ausgang 2:8...13 s gegen GND teachen.

Schaltpunkt einstellen (Abb. 3)

» Schaltausgang auswahlen.

» Objekt fur Schaltpunkt positionieren.
> 2...7 sgegen GND teachen.

Grenzwerte fiir Fensterfunktion einstellen (Abb. 4)
» Schaltausgang auswahlen.

» Objekt fur 1. Schaltpunkt positionieren.

> 8...13 s gegen GND teachen.

» Objekt fir 2. Schaltpunkt positionieren.

> 2...7 sgegen GND teachen.

Umschalten zwischen Hysterese und
Fensterfunktion (Abb. 5)

> Schaltausgang auswahlen.

» Objekt beliebig im Erfassungsbereich positionieren.
> 8...13 s gegen GND teachen.

> Erneut 8...13 s gegen GND teachen.

Ausgangsfunktion invertieren (Offner/SchlieBer)(Abb. 6)
» Schaltausgang auswahlen.
> Mind. 14 s gegen GND teachen.

Betrieb als Reflexionsschranke einstellen (Abb. 7)
> Reflektor im Erfassungsbereich positionieren.
» Mind. 20 s gegen Uy teachen.

Zuriicksetzen auf Werkseinstellungen (Abb. 8)
> 14...19 s gegen GND teachen.
» Mind. 2 s gegen GND teachen.

Ausgang 2 als Stromausgang einstellen (Abb. 9)
> 2...7 sgegen Ug teachen.
» Grenzwerte fiir Fensterfunktion einstellen (s. 0.).

Ausgang 2 als Spannungsausgang einstellen (Abb. 9)
» 8...13 s gegen Ug teachen.
» Grenzwerte fiir Fensterfunktion einstellen (s. 0.).

Ausgang 2 als Schaltausgang einstellen (Abb. 9)
> 14...19 s gegen U teachen.

m Parameterizing instructions

Setting and parameterizing
The device teach-in takes place as follows:
Teach-in to GND Teach-in to Ug

Teach adapter ~ Press buttonto  Press button to Ug

GND
Manual Short-circuit pin  Short-circuit pin 1 (BN)
bridging 3 (BU) withpin withpin 5 (GY)
(short-circuit) 5(GY)

Button on device Press button 1 Press button 2

Cancel the teach-in process: teach-in to U, for at least 2 s.

Once the teach-in process has been successfully completed,
the devices automatically switch to normal operation. The
TX1-Q20L60 teach adaptor is not included in the scope of
delivery. The adaptor is connected between the sensor and
connection cable for teaching-in.

The teach-in process, together with the adjustable param-
eters and the LED functions, are set out in the flow chart
(“Flow Charts — Setting”).

Selecting the output

[i] NOTE

It is not necessary to select the output to set output 2
as a current, voltage or switching output.

» Switching output 1: Teach-in to GND for 2...7 s.
» Output 2: Teach-in to GND for 8...13 s.

Setting the switching point (fig. 4)

» Select the switching output.

» Position the object for the switching point accordingly.
» Teach-in to GND for 2...7 s.

Setting limits for the window function (fig. 5)

» Select the switching output.

» Position the object for the 1st switching point.
» Teach-in to GND for 8...13 s.

» Position the object for the 2nd switching point.
» Teach-in to GND for 2...7 s.

Switching between hysteresis and the window function
(fig. 6)

» Select the switching output.

» Position the object at any point in the detection range.
» Teach-in to GND for 8...13 s.

» Teach-in to GND for 8...13 s again.

Inverting the output function (NC contact/NO contact)
(fig.7)

» Select the switching output.

» Teach-in to GND for at least 14 s.

Setting operation as a retroreflective sensor (fig. 8)
» Position the reflector within the detection range.
» Teach-in to Ug for at least 20 s.

Resetting to factory settings (fig. 9)
» Teach-in to GND for 14...19s.
» Teach-in to GND for at least 2 s.

Setting output 2 as a current output (fig. 10)
> Teach-into Ugfor 2...7 s.
> Set limits for the window function (see above).

Setting output 2 as a voltage output (fig. 10)
> Teach-in to Uz for 8...13 s.
> Set limits for the window function (see above).

Setting output 2 as a switching output (fig. 10)
» Teach-in to U for 14...19s.

Flow charts - Setting
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Technical Data

Technical features RU40... RU130...-M18... RU130...-M30... Technical features RU300...-M30... RU600...-M30...
Blind zone S,.,;, 25cm 15cm 15cm Blind zone S, ;,, 30cm 60 cm

Coverage 40 cm 130cm 130cm Coverage 300cm 600 cm
Resolution 0.5 mm 1mm 1mm Resolution Tmm 1mm

Minimum size Minimum size

- switching range 5mm 10 mm 10 mm - switching range 25mm 50 mm

- measuring range 50 mm 100 mm 100 mm - measuring range 250 mm 500 mm

Ripple 10 % Upp 10 % Upp 10 % Upp Ripple 10 % Upp 10 % Upp

Rated operational current <150 mA <150 mA <150 mA Rated operational current <150 mA <150 mA
No-load current <50 mA <50 mA <50 mA No-load current <50 mA <50mA

Voltage drop <25V <25V <25V Voltage drop <25V <25V
Operating temperature -25...470°C -25...470°C -25...4+70°C Operating temperature -25...+70°C -25...+50°C
Storage temperature -40...+80°C -40...+80°C -40...+80°C Storage temperature -40...+80 °C -40...+80 °C
Switching hysteresis 5mm 10 mm 10 mm Switching hysteresis 25 mm <50 mm
Switching frequency 7Hz 8Hz 8Hz Switching frequency 4 Hz 1.6 Hz

Response time 75ms 65 ms 65 ms Response time 125 ms 600 ms
Readiness delay <300 ms <300 ms <300 ms Readiness delay <300 ms <300 ms
Approvals CE, cULus CE, cULus CE, cULus Approvals CE, cULus CE, cULus

UL Conditions: amb. temp. 85 °C, use same supply for all circuits. UL Conditions: amb. temp. 85 °C, use same supply for all circuits.

Factory Settings Factory Settings

Technical features RU40... RU130...-M18... RU130...-M30... Technical features RU300...-M30... RU600...-M30...
Behavior switching output (Pin 4)  NO, PNP NO, PNP NO, PNP Behavior switching output (Pin 4) NO, PNP NO, PNP
Behavior analog output (Pin 2) 4...20mA 4...20mA 4...20mA Behavior analog output (Pin 2) 4...20mA 4...20mA
Analog range 25...40cm 15...130cm 15...130cm Analog range 30...300 cm 60...600 cm
Switching point 40 cm (end of coverage) 130 cm (end of coverage) 130 cm (end of coverage) Switching point 300 cm (end of coverage) 600 cm (end of coverage)
Operating mode normal normal normal Operating mode normal normal

Hans Turck GmbH & Co. KG | WitzlebenstraB3e 7, 45472 Mulheim an der Ruhr, Germany | Tel. +49 208 4952-0 | Fax +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com

Normal
operation
Retroreflective
sensor

Position sensor

Us/T2>20s

LEDYE1x 1Hz
[
[ | [ e ]
r r
|
L L 1

LEDGN/YE | LEDGN
15sx5Hz ) 155%5Hz

Normal
operation

Switch only:
inverted Out1

1 1

Us/T2 > | | Us/T2 > |
L

Current output

Voltage output

|UB/T2>2 54,475| |

k k
| LEDOYET1x1Hz | | LEDYE2x1Hz | | LEDVE3x1Hz |

| DN )
L lssxshz

85...165 145..195

Normal
operation

©®

Factory reset

Start factory reset

GND/T1 > 145...1

9s

: LEDGN/YE2Hz |

___j___l

Cancel

Confirm

Us/T2>2s

GND/T1>2s

LEDYE1x 8Hz | :

LEDGN1x 8Hz |

____|___J ____|___J

[ omees ][
r r

Reset OK J

| toverssxshz | e

DeN1ssxsHz |

Normal
operation

© Hans Turck GmbH & Co. KG | D102031 2021-06



RU...U-M... - High-End

m Guide d'utilisation rapide

Capteurs a ultrasons — Série High End

Documents supplémentaires
Vous trouverez les documents suivants contenant des
informations complémentaires a la présente notice sur notre
site Web www.turck.com :

Fiche technique

Mode d’emploi

Guide de démarrage du systeme IO-Link

Paramétres |O-Link

Déclaration de conformité UE (version actuelle)

Pour votre sécurité

Utilisation conforme

Les détecteurs ultrasoniques détectent sans contact la pré-
sence d'objets solides ou liquides ainsi que la distance avec
ces objets. Les appareils doivent exclusivement étre utilisés
conformément aux indications figurant dans la présente
notice. Toute autre utilisation est considérée comme non
conforme. La société Turck décline toute responsabilité en
cas de dommages causés par une utilisation non conforme.

Mauvaises utilisations prévisibles

Les appareils ne constituent pas des composants de sécurité
et ne peuvent pas étre utilisés a des fins de protection des
personnes ou des choses.

Consignes de sécurité générales
Seul un personnel qualifié est habilité a monter, instal-
ler, utiliser, paramétrer et effectuer la maintenance de
l'appareil.
Tous les objets ne sont pas reconnus de la méme fagon
par le détecteur. Avant toute utilisation normale, vérifiez
que l'objet souhaité peut étre détecté.

Description du produit
Apercu de l'appareil
Voir Fig. 1.

Fonctions et modes de fonctionnement

Les détecteurs ultrasoniques sont pourvus de deux sorties
pouvant étre réglées séparément. La sortie 1 peut servir de
sortie de commutation ; la sortie 2 peut servir de sortie de
commutation, de sortie de courant ou de sortie de tension.
En mode normal, les détecteurs peuvent étre utilisés en
mode diffus ou en mode rétro-réflectif. Lopérateur peut ré-
gler un point de commutation unique ainsi qu’un fenétrage
ou une fonction d’hystérésis. D'autres modes de fonctionne-
ment peuvent étre paramétrés via I0-Link (mode fonction-
nement unique, multiplex, synchronisé ou déblocage).

Montage

Il est possible de monter les détecteurs dans n‘importe quel

sens. Le couple de serrage maximal lors de la fixation du

détecteur s'éléve a 20 Nm.

> Nettoyez la surface de montage et les alentours.

> Sivous utilisez une aide au montage : Fixez le détecteur
sur l'aide au montage.

> Montez le détecteur ou I'aide au montage a I'emplace-
ment ad hoc.

» Assurez-vous que le connecteur en retour reste accessible.

> Montez le détecteur de telle sorte qu’aucun objet impor-
tant ne se retrouve en zone morte. La zone morte et la
zone de détection sont renseignées sur la figure 2. Les
valeurs de la zone morte et de la zone de détection se
référent a des cibles standard.

» En cas d'utilisation de plus d'un détecteur ultrasonique
dans une application : Evitez le chevauchement des lobes
acoustiques. Un chevauchement est probable lorsque
deux détecteurs sont montés a une distance inférieure
a200 mm (RU40...), 450 mm (RU130...), 1 000 mm
(RU300...) ou 2 000 mm (RU600...). Si cette distance mini-
male n'est pas respectée, synchronisez les détecteurs via
10-Link. Pour en savoir plus, consultez le mode d'emploi et
les parametres 10-Link.

Raccordement

» Branchez I'accouplement de la ligne sur le connecteur du
détecteur.

» Raccordez I'extrémité ouverte de la ligne a la source de
courant et/ou aux analyseurs.

Mise en service

L'appareil se met automatiquement en marche apres le
raccordement des cables et I'activation de la tension d'ali-
mentation.

Fonctionnement

[1] ATTENTION

Mauvaise utilisation du détecteur

Dégats matériels possibles en raison d'un dysfonctionne-

ment

> Evitez les dép6ts de matiére sur la surface du transduc-
teur acoustique.

> Laissez la zone morte du détecteur dégagée. La zone
morte S, est indiquée dans les données techniques.

[i] REMARQUE
Les LED d'état indiquent uniquement le comportement
de la sortie 1 en fonctionnement normal.

Utilisation en mode diffus - Fonctions LED
LED Signification

jaune Contact N.O. : objet dans la zone Teach.
Sortie de commutation 1 allumée
Contact a ouverture : aucun objet dans la zone
Teach, sortie de commutation 1 allumée
verte Contact N.O.: objet dans la zone de détection,
mais pas dans la zone Teach,
sortie de commutation 1 éteinte
Contact N.C. : objet dans la zone Teach,
sortie de commutation 1 éteinte
éteint Aucun objet dans la zone de détection,
(seulement sortie de commutation 1 éteinte
le contact a
fermeture)

Utilisation en mode rétro-réflectif - Fonctions LED

LED Signification

jaune Réflecteur disponible, sortie de commutation
1 allumée

verte Cible entre le détecteur et le réflecteur, sortie

de commutation 1 éteinte

éteinte Aucun objet dans la zone de détection,

sortie de commutation 1 éteinte

La sortie de commutation 2 a un comportement inversé par
rapport a la sortie de commutation 1.

Fonctionnement en mode IO-Link - Fonctions LED
LED Signification

vert avec de bréves inter- Mode IO-Link démarré
ruptions

Réglages et paramétrages
Prenez connaissance du processus de paramétrage
dans le manuel de paramétrage ci-joint.

Réparation

L'appareil ne peut pas étre réparé par |'utilisateur. En cas de
dysfonctionnement, mettez I'appareil hors tension. En cas de
retour a Turck, veuillez respecter les conditions de reprise.

Mise au rebut
Les appareils doivent étre mis au rebut de maniere
=2 appropriée et ne doivent pas étre éliminés avec les
ordures ménageéres.

m Gufa de inicio rapido

Sensores ultrasonicos: serie de alta gama

Otros documentos
Ademas de este documento, se puede encontrar el siguiente
material en la Internet en www.turck.com:

Hoja de datos

Instrucciones de funcionamiento

Guia de inicio de |O-Link

Parametros de 10-Link

Declaracion de conformidad de la UE (versién actual)

Para su seguridad

Uso correcto

Los sensores ultrasénicos detectan la presencia de objetos
sélidos o liquidos y la distancia a dichos objetos sin
necesidad de contacto fisico. Los dispositivos solo se deben
usar como se describe en estas instrucciones. Ninguna

otra forma de uso corresponde al uso previsto. Turck no se
responsabiliza de los dafios derivados de dichos usos.

Mal uso evidente
Los dispositivos no son componentes de seguridad y no se
deben utilizar para la proteccion personal o de la propiedad.

Notas generales de seguridad
Solo el personal capacitado profesionalmente debe
montar, instalar, operar, parametrizar y realizar tareas de
mantenimiento al dispositivo.
El sensor no puede detectar todos los objetos con la
misma precision. Compruebe si el objeto deseado se
reconoce antes del funcionamiento normal.

Descripcion del producto
Descripcion general del dispositivo
Consulte lalmagen 1.

Funciones y modos de funcionamiento

Los sensores ultrasénicos tienen dos salidas que se pueden
ajustar de forma independiente. La salida 1 solo se puede
utilizar como salida de conmutacién, mientras que la salida 2
se puede utilizar como salida de conmutacién, salida de
corriente o salida de voltaje.

Los sensores se pueden utilizar como sensores de

modo difuso o sensores retrorreflectores durante el
funcionamiento normal. Los usuarios pueden establecer un
Unico punto de conmutacion o una funcién de ventana o
histéresis. Los modos de funcionamiento adicionales (haz
continuo, multiplex, sincrénico o modo de liberacion) se
pueden parametrizar a través de |O-Link.

Instalacion

Los sensores se pueden montar en cualquier posicién. El par

de apriete maximo al montar los sensores es de 20 Nm.

> Limpie el &rea de montaje y los alrededores.

» Si utiliza un asistente de montaje: Fije el sensor en el
asistente de montaje.

> Monte el sensor o el asistente de montaje en el lugar de
funcionamiento previsto.

> Asegurese de que aun se pueda acceder al conector
trasero.

» Monte el sensor de forma que no haya objetos relevantes
dentro de la zona ciega. Para conocer la zona ciega y el
rango de deteccién, consulte la Imagen 2. Los valores
de la zona ciega y el rango de deteccion se refieren a
objetivos estandar.

» Sise utiliza mds de un sensor ultrasénico en una
aplicacion: Evite la superposicion de conos sénicos.

Se puede producir una superposicién si dos sensores

se montan a menos de 200 mm (RU40...), 450 mm
(RU130...), 7000 mm (RU300...) 0 2000 mm (RU600...)
entre si. Si esta distancia es insuficiente, sincronice los
sensores mediante |0-Link. Obtenga mas informacion al
respecto en las instrucciones de uso y en los parametros
de IO-Link.

Conexidén

» Conecte el acoplamiento del cable de conexién al
conector del sensor.

» Conecte el extremo abierto del cable de conexién a la
fuente de alimentacion o al dispositivo de evaluacién.

Puesta en marcha

El dispositivo se pondra automaticamente en
funcionamiento una vez que se conecten los cables y se
encienda la fuente de alimentacion.

Funcionamiento

[1] PRECAUCION

Uso incorrecto del sensor

Las fallas pueden provocar daios materiales

> Evite que se deposite material en la superficie del
transductor sénico.

> Mantenga despejada la zona ciega del sensor. Para
conocer la zona ciega del sensor S, , consulte los
datos técnicos.

[i] NOTA
Durante el funcionamiento normal, los LED de estado
solo representan el comportamiento de la salida 1.

Funcionamiento como sensor de modo difuso: funciones
de los LED

LED Significado

Amarillo  Contacto normalmente abierto: objeto en el
rango de programacion, se enciende la salida
de conmutacion 1
Contacto normalmente cerrado: no hay
objetos en el rango de programacion, se
enciende la salida de conmutacion 1

Verde Contacto normalmente abierto: objeto en la
zona de deteccion, pero no en el rango de
programacion,
se apaga la salida de conmutacion 1
Contacto normalmente cerrado: objeto en el
rango de programacion,
se apaga la salida de conmutacion 1

Apagado  No hay objetos en la zona de deteccidn, se

(solo con-  apaga la salida de conmutacion 1

tacto nor-

malmente

abierto)

Funcionamiento como sensor retrorreflector: funciones de
los LED

LED Significado

Amarillo Reflector presente, se enciende la salida de
conmutacion 1

Verde Objetivo entre el sensor y el reflector, se apaga
la salida de conmutacion 1

Apagado  No hay objetos en la zona de deteccién,

se apaga la salida de conmutacién 1

La salida de conmutacion 2 tiene un funcionamiento
contrario en comparacion con la salida de conmutacién 1.

Funcionamiento en modo IO-Link: funciones de los LED

LED Significado
Verde, se enciende con Modo I0-Link iniciado
interrupciones breves

Configuracidn y parametrizacion
Para conocer el proceso de parametrizacion, consulte las
instrucciones de parametrizacién adjuntas.

Reparacion

El usuario no debe reparar el dispositivo por su cuenta.
El dispositivo se debe desinstalar en caso de que esté
defectuoso. Lea nuestras condiciones de aceptacion de
devoluciones cuando devuelva el dispositivo a Turck.

Eliminacién
Los dispositivos se deben desechar como corresponde

y no mezclandolos con los desechos domésticos
generales.

@ RU...U-M... - High-End
Ultrasonic sensor
Quick Start Guide
Doc-No. D102031 2106
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m Instructions de paramétrage

Réglages et paramétrages
Apprentissage des appareils :

apprentissage  apprentissage avec U,

avec GND
Adaptateur Appuyez surle  Appuyez sur le bouton
Teach boutonTeach  Teach avec Ug

avec GND
Pont Court-circuitez ~ Court-circuitez
manuel la broche 3 (BU) la broche 1 (BN) avec

(court-circuiter) avec

la broche 5 (GY)

la broche 5 (GY)

Bouton Teach
sur l'appareil

Appuyez sur le
bouton Teach 1

Appuyez sur le bouton
Teach 2

Annulation du processus Teach : effectuez I'apprentissage au
moins 2 s avec Ug.

Une fois le processus Teach réussi, les appareils passent
automatiquement en mode normal. Ladaptateur Teach TX1-
Q20L60 ne fait pas partie du contenu de la livraison. Pour
I'apprentissage, 'adaptateur est branché entre le détecteur
et le cable de raccordement.

Le processus Teach ainsi que les paramétres possibles et les
fonctions LED sont représentés dans les diagrammes prévi-
sionnels (« Flow Chart — Setting »).

Réglage des valeurs limites pour le fenétrage (Fig. 5)
> Sélectionnez la sortie de commutation.

> Positionnez l'objet pour le 1er point de commutation.
» Effectuez I'apprentissage 8... 13 s avec GND.

» Positionnez l'objet pour le 2e point de commutation.
» Effectuez I'apprentissage 2... 7 s avec GND.

Passage de I'hystérésis au fenétrage (Fig. 6)

> Sélectionnez la sortie de commutation.

> Positionnez l'objet ol vous voulez dans la zone de détec-
tion.

» Effectuez I'apprentissage 8... 13 s avec GND.

» Effectuez a nouveau l'apprentissage 8... 13 s avec GND.

Inversion de la fonction de sortie (contact a ouverture/
contact a fermeture) (Fig. 7)

> Sélectionnez la sortie de commutation.

» Effectuez I'apprentissage a min. 14 s avec GND.

Réglage de I'utilisation en mode rétro-réflectif (Fig. 8)
» Positionnez le réflecteur dans la zone de détection.
» Effectuez I'apprentissage a min. 20 s avec U.

Réinitialisation aux réglages d’usine (Fig. 9)
» Effectuez I'apprentissage 14... 19 s avec GND.
» Effectuez I'apprentissage a min. 2 s avec GND.

m Instrucciones de parametrizacion

Configuracion y parametrizacion
La programacion del dispositivo se realiza de la siguiente
manera:

Programacion

para la conexion
atierra

Programacion para U

Adaptadorde  Pulse el botéon  Pulse el botén a Ug
programaciéon  para la conexién

atierra
Puente Cortocircuito Cortocircuito
manual polo 3 (BU)con polo 1 (BN) con
(cortocircuito)  polo 5 (GY) polo 5 (GY)
Boton en el Pulse el botén 1 Pulse el botén 2
dispositivo

Cancele el proceso de programacion a Ug durante al menos 2 s.

Una vez que el evento de programacién se ha completado
correctamente, los dispositivos cambian automaticamente al
funcionamiento normal. El adaptador de programacion TX1-
Q20L60 no se incluye en la entrega. El adaptador se conecta
entre el sensor y el cable de conexién para la programacion.
El evento de programacion, junto con los pardmetros
ajustables y las funciones de los LED se definen en el
diagrama de flujo (“Diagramas de flujo: configuracién”).

Sélection de la sortie

[i] REMARQUE

Il n'est pas nécessaire de sélectionner la sortie pour
définir la sortie 2 comme sortie de courant, de tension

ou de commutation.

> Sortie de commutation 1: Effectuez I'apprentissage 2...

7 s avec GND.

> Sortie 2 : Effectuez I'apprentissage 8... 13 s avec GND.

Réglage du point de commutation (Fig. 4)
> Sélectionnez la sortie de commutation.
> Positionnez l'objet pour le point de commutation.

Réglage de la sortie 2 comme sortie de courant (Fig. 10)
» Effectuez I'apprentissage 2... 7 s avec Ug.
> Réglage des valeurs limites pour le fenétrage (voir ci-

dessus).

Réglage de la sortie 2 comme sortie de tension (Fig. 10)
» Effectuez I'apprentissage 8... 13 s avec Ug.
> Réglage des valeurs limites pour le fenétrage (voir ci-

dessus).

Réglage de la sortie 2 comme sortie de commutation

(Fig. 10)

Seleccione la salida

[i] NOTA

No es necesario seleccionar la salida para establecer

la salida 2 como una salida
conmutacion.

de corriente, voltaje o

» Salida de conmutacion 1: Programacién contra tierra de

2a7s.

» Salida 2: Programacién contra tierrade 8a 13 s.

Establezca el punto de conmutacién (Imagen 3)
> Seleccione la salida de conmutacion.
» Coloque el objeto del punto de conmutacién, segin

Establezca los limites para la funcidn de ventana (Imagen 4)
» Seleccione la salida de conmutacion.

» Coloque el objeto para el primer punto de conmutacién.
» Programacioén contra tierrade 8a 13ss.

» Coloque el objeto para el segundo punto de conmutacion.

» Programacion contra tierrade2a7s.

Conmutacion entre la histéresis y la funcion de ventana
(Imagen 5)
» Seleccione la salida de conmutacién.

» Coloque el objeto en cualquier punto de la zona de deteccién.

» Programacioén contra tierrade 8a 13ss.
» Vuelva a realizar la programacién contra tierrade 8a 13 s.

Invierta la funcion de salida (contacto normalmente cerra-
do/contacto normalmente abierto) (Imagen 6)

» Seleccione la salida de conmutacion.

» Programacion contra tierra durante, al menos, 14 s.

Ajuste del funcionamiento como sensor retrorreflector
(Imagen 7)

» Coloque el reflector dentro de la zona de deteccion.
» Programacién contra Ug durante, al menos, 20 s.

Restablezca los ajustes de fabrica (Imagen 8)
» Programacioén contra tierra durante 14-19s.
» Programacion contra tierra durante, al menos, 2 s.

Configure la salida 2 como salida de corriente (Imagen 9)

» Programacioén contraUgde2a7s.

» Establezca los limites para la funcion de ventana (consulte
la informacion anterior).

Establezca la salida 2 como salida de voltaje (Imagen 9)

» Programacioén contraUgde 8a 13 s.

» Establezca los limites para la funcién de ventana (consulte
la informacion anterior).

Establezca la salida 2 como salida de conmutacién

Flo

w charts - Setting

Switching point

Window function

GNDITT > 2575 GNDITT > 85135
I lepoNxTHz | EDGN2x1Hz
[ S | |___I___J
Cancel
Measure and save
Uoi2> 25
GNDITT 525,75 Y
LEDGN 1x1Hz L xstz |
______ 1

LED GN/YE
| _issxshz |

LED GN

Jseste

GND/T1>25...75 |

I teoeniximz |
| S S |

GND/T1>85..135 |

| LeDGN2xTH |
[Ep - |

Measure and save

Cancel

Us/T2>2s

sp1
GND/T1>85...135 |

LED YE2x 1 Hz |
e — [

SP2

GND/T1>25...75

LED GN/YE
15sx5Hz )

LED GN |
| _1ssxsHz )

LED YE
1% 8Hz

Normal
operation

Choice:
window /
hysteresis*

®

[[GND/mi>25..75 ]

[cND/i>85.135 ]

I oanixinz ||
[ 1

1—| LED YE2x 1 Hz

LEDGN 2x 1 Hz

Measure and save

GND/T1>8s...135

1

Select

Fail |
LED GN/YE |

15sx5Hz ) GND/T1>8s5...13 5

1 LEDGN 1 x 8 Hz
1

1
f)

o]

Hysteresis J

s
EDaN1ssxshz |l
! i

Norr
operation

LED YE

15sx5Hz )

[Gnormi>2s.7s | [GNorTi>85..135 ]
I teoenixinz | | epoNaxikz |
[ | [ AP - |

Invert

GND/T1 > 145

[ j

LED YE 1 LED GN
15sx5Hz ) 15sx5Hz )

Normal
operation

» Effectuez I'apprentissage 2... 7 s avec GND. » Effectuez I'apprentissage 14... 19 s avec Ug. corresponda. (Imagen 9)

» Programacién contra tierrade2a7s. » Programacién contra Uz de 14a 19ss.
Technical Data
Technical features RU40... RU130...-M18... RU130...-M30... Technical features RU300...-M30... RU600...-M30...
Blind zone S,.,;, 25cm 15cm 15cm Blind zone S, ;,, 30cm 60 cm
Coverage 40 cm 130cm 130cm Coverage 300cm 600 cm
Resolution 0.5 mm 1mm 1mm Resolution 1mm 1mm
Minimum size Minimum size
- switching range 5mm 10 mm 10 mm - switching range 25mm 50 mm
- measuring range 50 mm 100 mm 100 mm - measuring range 250 mm 500 mm
Ripple 10 % Upp 10 % Upp 10 % Upp Ripple 10 % Upp 10 % Upp
Rated operational current <150 mA <150 mA <150 mA Rated operational current <150 mA <150 mA
No-load current <50 mA <50 mA <50 mA No-load current <50mA <50mA
Voltage drop <25V <25V <25V Voltage drop <25V <25V
Operating temperature -25...470°C -25...470°C -25...4+70°C Operating temperature -25...+70°C -25...+50°C
Storage temperature -40...+80°C -40...+80°C -40...+80°C Storage temperature -40...+80 °C -40...+80 °C
Switching hysteresis 5mm 10 mm 10 mm Switching hysteresis 25 mm <50 mm
Switching frequency 7Hz 8Hz 8Hz Switching frequency 4 Hz 1.6 Hz
Response time 75ms 65 ms 65 ms Response time 125 ms 600 ms
Readiness delay <300 ms <300 ms <300 ms Readiness delay <300 ms <300 ms
Approvals CE, cULus CE, cULus CE, cULus Approvals CE, cULus CE, cULus
UL Conditions: amb. temp. 85 °C, use same supply for all circuits. UL Conditions: amb. temp. 85 °C, use same supply for all circuits.
Factory Settings Factory Settings
Technical features RUA40... RU130...-M18... RU130...-M30... Technical features RU300...-M30... RU600...-M30...
Behavior switching output (Pin 4)  NO, PNP NO, PNP NO, PNP Behavior switching output (Pin 4)  NO, PNP NO, PNP
Behavior analog output (Pin 2) 4...20mA 4...20mA 4...20mA Behavior analog output (Pin 2) 4...20mA 4...20mA
Analog range 25...40cm 15...130cm 15...130cm Analog range 30...300 cm 60...600 cm
Switching point 40 cm (end of coverage) 130 cm (end of coverage) 130 cm (end of coverage) Switching point 300 cm (end of coverage) 600 cm (end of coverage)
Operating mode normal normal normal Operating mode normal normal

Hans Turck GmbH & Co. KG | WitzlebenstraB3e 7, 45472 Mulheim an der Ruhr, Germany | Tel. +49 208 4952-0 | Fax +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com

Position sensor

Us/T2>20s

LEDYE1x 1Hz
[
[ | [ e ]
r r
|
L L 1

LEDGN/YE | LEDGN
15sx5Hz ) 155%5Hz

Normal
operation

Switch only:

Current output inverted Oul

Voltage output

1 1

|uwz>z;‘,‘75|| Us/T2 > || Us/2 >

85...165 145..195

| LEDOYET1x1Hz | | LEDYE2x1Hz | | LEDVE3x1Hz |

| DN )
L lssxshz

Normal
operation

©®

Factory reset

Start factory reset

GND/T1 > 145...195

: LEDGN/YE2Hz |

__]___J

Cancel

Confirm

Us/T2>2s GND/T1>2s

LEDYE1x 8Hz | LEDGN1x 8Hz |

I____l___l I____l___l
[ concos JL ok |

| LEDYELSsxSHz | LEDGN15sx5Hz |

Normal
operation
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Technical Data
Technical features RU40... RU130...-M18... RU130...-M30... Technical features RU300...-M30... RU600...-M30...
Blind zone S,.,;, 25cm 15cm 15cm Blind zone S, ;,, 30cm 60 cm
Coverage 40 cm 130cm 130cm Coverage 300cm 600 cm
Resolution 0.5 mm 1mm 1mm Resolution 1mm 1mm
Minimum size Minimum size
- switching range 5mm 10 mm 10 mm - switching range 25mm 50 mm
- measuring range 50 mm 100 mm 100 mm - measuring range 250 mm 500 mm
Ripple 10 % Upp 10 % Upp 10 % Upp Ripple 10 % Upp 10 % Upp
Rated operational current <150 mA <150 mA <150 mA Rated operational current <150 mA <150 mA
No-load current <50 mA <50 mA <50 mA No-load current <50mA <50mA
Voltage drop <25V <25V <25V Voltage drop <25V <25V
Operating temperature -25...470°C -25...470°C -25...4+70°C Operating temperature -25...+70°C -25...+50°C
Storage temperature -40...+80°C -40...+80°C -40...+80°C Storage temperature -40...+80 °C -40...+80 °C
Switching hysteresis 5mm 10 mm 10 mm Switching hysteresis 25 mm <50 mm
Switching frequency 7Hz 8Hz 8Hz Switching frequency 4 Hz 1.6 Hz
Response time 75ms 65 ms 65 ms Response time 125 ms 600 ms
Readiness delay <300 ms <300 ms <300 ms Readiness delay <300 ms <300 ms
Approvals CE, cULus CE, cULus CE, cULus Approvals CE, cULus CE, cULus
UL Conditions: amb. temp. 85 °C, use same supply for all circuits. UL Conditions: amb. temp. 85 °C, use same supply for all circuits.
Factory Settings Factory Settings
Technical features RUA40... RU130...-M18... RU130...-M30... Technical features RU300...-M30... RU600...-M30...
Behavior switching output (Pin 4)  NO, PNP NO, PNP NO, PNP Behavior switching output (Pin 4)  NO, PNP NO, PNP
Behavior analog output (Pin 2) 4...20mA 4...20mA 4...20mA Behavior analog output (Pin 2) 4...20mA 4...20mA
Analog range 25...40cm 15...130cm 15...130cm Analog range 30...300 cm 60...600 cm
Switching point 40 cm (end of coverage) 130 cm (end of coverage) 130 cm (end of coverage) Switching point 300 cm (end of coverage) 600 cm (end of coverage)
Operating mode normal normal normal Operating mode normal normal
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